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Introduce e modera
Alessandra Sciurba, Coordinatrice della Clinica Legale
MiDi

PRESENTAZIONE DEL Saluti
RAPPORTO DETENZIONE Armando Plaia, Direttore del Dipartimento di Giurisprudenza
AMMINISTRATIVA

TRASPARENZA E APPALTI. Presentano il rapporto » .
REPORT SUI (DIS)SERVIZ| Lauralo Verde, Avvocata della Clinica Legale MiDi e

DEL CPR DI TRAPANI Associazione CLEDU
Rita Daila Costa, Dottoranda in Dinamica dei Sistemi, DEMS,
ORE 10:30 ¢ Tytor della Clinica Legale MiDi
Chiara Federico e Beatrice Parroco, Studentesse DiGi,
Clinica MiDi
Intervengono
Lorenzo Figoni, ASGI e Altreconomia

Giulia Crescini, ASGI - InLimine
Nicola Cocco, SIMM

PRESENTAZIONE DEL Saluti
RAPPORTO 2023 Aldo Schiavello, Direttore del Centro di Ateneo Migrare
DELLE ATTIVITA DELLA dell'Universita di Palermo

CLINICA LEGALE serena Romano, Presidente Comitato di Attuazione della
MIGRAZIONI E DIRITTI convenzione per la Clinica Legale Midi e Associazione CLEDU

ORE 16:30

Presentano il rapporto

Claudio Costanzo, Dottorando in Pluralismi Giuridici, DiGi, e
Tutor della Clinica legale MiDi

Avarna Sivakumar, Studentessa DiGi, Clinica MiDi

Intervengono

Fausto Melluso, Arci, Presidente Palermo e Responsabile
Migrazioni Sicilia

Mustapha Jarjou, Associazione gambiana

IEI%!EI Emma Perricone, U.O.S. Medicina delle Migrazioni, ASP
oEeE

Link riunione Teams
urly.it/3aclqg

Palermo
Laura Nocilla, Casa dei Diritti del Comune di Palermo

Comitato scientifico-organizzativo Conclude

Rita Daila Costa, Claudio Costanzo, Giada Mauro Palma, Presidente dello European Penological

Cascio, Laura Lo Verde, Andrea Sgroi, Centre, Universita RomaTre
Alessandra Sciurba
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